
Il colloquio relativo alla selezione pubblica per il conferimento di n. 1 assegno di ricerca con il seguente 
programma: 
 
“Study, development and implementation of planning and control techniques for the dynamic 
manipulation of objects for advanced industrial mobile manipulators: the research objectives will be 
to study and develop of planning and control techniques for dynamic grasping and picking/throwing of 
objects and their implementation on the mobile platform available in our laboratory” 
                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                       
previsto per il giorno 12 dicembre 2022, non avrà luogo, ai sensi dell’art. 6 del bando, in quanto per la 
commissione il solo esame dei titoli e delle pubblicazioni del candidato ha consentito il formarsi di un 
giudizio soddisfacente.  
 

 

 

 


